
技术指标

北斗SOC芯片加持ROS全新系统,开机秒级固定
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支持北三卫星和QZSS卫星；
支持�星��频，瞬时收星��+；
支持北三新频点，信号强，抗干扰；
基于北三卫星，抗遮挡，定位精度更高。

优化数据抗差算法，在复杂环境下定位更稳定可靠；
优化卫星跟踪算法，提高了数据的可用性以及卫星的利用率
采用三频超宽巷技术与动态在航技术，实现了定位的秒级固定。

多模组硬件性能智能调配；
智能算力调度机制，提升整机流畅度；
超精细内存管理机制，运行速度全面提升。

内存利用率，提升��%；
续航时间，提升��%；
蓝牙连接速度，提升��%；
信号跟踪捕获速度，提升���%。

全星座全频点 

三法宝

极致轻便，美观简约

仅重���g，高集成层叠式设计，镁合金材质机

身，体积小、重量轻，更适合野外作业。

三段式设计，极简单按键，多色指示灯，呈现时

尚简约之美。

���mm

��mm

ROS系统

超长续航 极速闪充内置����mAh高性能锂电池，��小时超长续航。Type-C+PD极速闪充，充电一小时，作业一整天。 支持充电宝充电，满足更高强度作业需求。超级续航篯合C��手簿D� RTK充电�小时，干活�整天


